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Разработка, моделирование и оптимизация работы мехатронных 
систем 

ЭЛЕКТРОННЫЙ УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКИЙ КОМПЛЕКС 
 
Демо-версия 
 
Структура курса: 
 
Информация для пользователей 

Сведения об электронном издании Демо-версия 

- Об электронном учебно-методическом комплексе ✔ 

Проектирование автоматизированных систем 

Предисловие Демо-версия 

- Предисловие ✔ 

Глава 1. Проектирование автоматизированных систем Демо-версия 

- Введение в главу ✔ 

- 1.1. Области применения электропневматических систем ✔ 

- 1.2. Различия в направлении потоков сигналов ✔ 

- 1.3. Достоинства и недостатки электромагнитов ✔ 

- 1.4. Виды контактов и их действие ✔ 

- 1.5. Источники питания постоянного и переменного тока ✔ 

Упражнения. Проектирование автоматизированных систем Демо-версия 

- Области применения электропневматических систем. Упражнение 1 ✔ 

- Области применения электропневматических систем. Упражнение 2 ✔ 

- Области применения электропневматических систем. Упражнение 3 ✔ 

- Различия в направлении потоков сигналов ✔ 

- Виды контактов и их действие ✔ 

- Источники питания постоянного и переменного тока ✔ 

Задания. Проектирование автоматизированных систем 

- Области применения электропневматических систем. Задание 1 

- Области применения электропневматических систем. Задание 2 

- Области применения электропневматических систем. Задание 3 

- Области применения электропневматических систем. Задание 4 

- Области применения электропневматических систем. Задание 5 

- Различия в направлении потоков сигналов. Задание 1 

- Различия в направлении потоков сигналов. Задание 2 

- Различия в направлении потоков сигналов. Задание 3 

- Различия в направлении потоков сигналов. Задание 4 

- Различия в направлении потоков сигналов. Задание 5 

- Достоинства и недостатки электромагнитов 

- Виды контактов и их действие 
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- Источники питания постоянного и переменного тока 

Логические операции в пневмоавтоматике 

Глава 2. Логические операции в пневмоавтоматике 

- Введение в главу 

- 2.1. Управление электрокнопкой 

- 2.2. Реализация логических функций И, ИЛИ, ДА, НЕТ на контактах реле 

- 2.3. Схемы с памятью (самоподхватом реле). Доминирующее включение 
и выключение 

- 2.4. Схемы с памятью на бистабильных распределителях 

- 2.5. Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра 

Упражнения. Логические операции в пневмоавтоматике 

- Реализация логических функций И, ИЛИ, ДА, НЕТ на контактах реле. Упражнение 1 

- Реализация логических функций И, ИЛИ, ДА, НЕТ на контактах реле. Упражнение 2 

- Реализация логических функций И, ИЛИ, ДА, НЕТ на контактах реле. Упражнение 3 

- Схемы с памятью (самоподхватом реле). Доминирующее включение и выключение 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Упражнение 1 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Упражнение 2 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Упражнение 3 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Упражнение 4 

Задания. Логические операции в пневмоавтоматике 

- Управление электрической кнопкой 

- Реализация логических функций И, ИЛИ, ДА, НЕТ на контактах реле. Задание 1 

- Реализация логических функций И, ИЛИ, ДА, НЕТ на контактах реле. Задание 2 

- Реализация логических функций И, ИЛИ, ДА, НЕТ на контактах реле. Задание 3 

- Реализация логических функций И, ИЛИ, ДА, НЕТ на контактах реле. Задание 4 

- Схемы с памятью (самоподхватом реле). Доминирующее включение и выключение. 
Задание 1 

- Схемы с памятью (самоподхватом реле). Доминирующее включение и выключение. 
Задание 2 

- Схемы с памятью (самоподхватом реле). Доминирующее включение и выключение. 
Задание 3 

- Схемы с памятью на бистабильных распределителях 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Задание 1 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Задание 2 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Задание 3 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Задание 4 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Задание 5 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Задание 6 

- Виды датчиков. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Задание 7 

Виды и принцип действия датчиков положения. Аналоговые датчики 

Глава 3. Виды и принцип действия датчиков положения. Аналоговые                          
датчики                Демо-версия 

- Введение в главу ✔ 
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- 3.1. Условные обозначения, конструкции и принцип действия двух- и трехпроводных 

датчиков, способы их подключения                  ✔ 

- 3.2. Применение концевых выключателей и датчиков наличия объекта ✔ 

- 3.3. Управление по давлению ✔ 

- 3.4. Управление по времени ✔ 

Упражнения. Виды и принцип действия датчиков положения. Аналоговые                          
датчики                Демо-версия 

- Условные обозначения, конструкции и принцип действия двух- и трехпроводных 

датчиков, способы их подключения                  ✔ 

- Применение концевых выключателей и датчиков наличия объекта ✔ 

- Управление по давлению ✔ 

- Управление по времени. Упражнение 1 ✔ 

- Управление по времени. Упражнение 2 ✔ 

- Управление по времени. Упражнение 3 ✔ 

- Управление по времени. Упражнение 4 ✔ 

- Управление по времени. Упражнение 5 ✔ 

Задания. Виды и принцип действия датчиков положения. Аналоговые датчики 

- Условные обозначения, конструкции и принцип действия двух- и трехпроводных 
датчиков, способы их подключения 

- Применение концевых выключателей и датчиков наличия объекта 

- Управление по давлению 

- Управление по времени. Задание 1 

- Управление по времени. Задание 2 

- Управление по времени. Задание 3 

- Управление по времени. Задание 4 

- Управление по времени. Задание 5 

- Управление по времени. Задание 6 

- Управление по времени. Задание 7 

- Управление по времени. Задание 8 

- Управление по времени. Задание 9 

Проектирование электропневматической системы управления 

Глава 4. Проектирование электропневматической системы управления 

- Введение в главу 

- 4.1. Электрические счетчики циклов. Системы управления двумя исполнительными 
механизмами 

- 4.2. Принцип построения самоблокирующихся и самовыключающихся тактовых цепей 
с обратным переключением 

- 4.3. Проектирование электропневматической системы управления 

- 4.4. Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FliudSIM-P 

- 4.5. Мостовые схемы для питания обмоток шагового двигателя 

Задания. Проектирование электропневматической системы управления 
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- Электрические счетчики циклов. Системы управления двумя исполнительными 
механизмами. Задание 1 

- Электрические счетчики циклов. Системы управления двумя исполнительными 
механизмами. Задание 2 

- Принцип построения самоблокирующихся и самовыключающихся тактовых цепей 
с обратным переключением. Задание 1 

- Принцип построения самоблокирующихся и самовыключающихся тактовых цепей 
с обратным переключением. Задание 2 

- Проектирование электропневматической системы управления 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Задание 1 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Задание 2 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Задание 3 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Задание  4 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Задание 5 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Задание 6 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Задание 7 

- Мостовые схемы для питания обмоток шагового двигателя. Задание 1 

- Мостовые схемы для питания обмоток шагового двигателя. Задание 2 

- Мостовые схемы для питания обмоток шагового двигателя. Задание 3 

Упражнения. Проектирование электропневматической системы управления 

- Электрические счетчики циклов. Системы управления двумя исполнительными 
механизмами 

- Проектирование электропневматической системы управления 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Упражнение 1 

- Автоматизированное проектирование систем автоматизации и управления. 
Программа FLUDSIM-P. Упражнение 2 

- Мостовые схемы для питания обмоток шагового двигателя. Упражнение 1 

- Мостовые схемы для питания обмоток шагового двигателя. Упражнение 2 

Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления 

Глава 5. Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления 

- Введение в главу 

- 5.1. Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления несколькими 
исполнительными механизмами и сервисными функциями 

- 5.2. Проектирование системы управления с повторяющимися шагами 

- 5.3. Порядок ввода электропневматической системы в эксплуатацию 
и ее обслуживание 

- 5.4. Поиск неисправностей в электропневматических системах управления 

- 5.5. Пропорциональная пневматика 

Упражнения. Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления 
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- Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления. Упражнение 1 

- Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления. Упражнение 2 

- Проектирование системы управления с повторяющимися шагами 

- Порядок ввода электропневматической системы в эксплуатацию и ее обслуживание 

- Поиск неисправностей в элекропневматических системах управления 

- Пропорциональная пневматика. Упражнение 1 

- Пропорциональная пневматика. Упражнение 2 

Задания. Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления 

- Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления. Задание 1 

- Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления. Задание 2 

- Проектирование системы управления с повторяющимися шагами. Задание 1 

- Проектирование системы управления с повторяющимися шагами. Задание 2 

- Порядок ввода электропневматической системы в эксплуатацию и ее обслуживание. 
Задание 1 

- Порядок ввода электропневматической системы в эксплуатацию и ее обслуживание. 
Задание 2 

- Поиск неисправностей в электропневматических системах управления. Задание 1 

- Поиск неисправностей в электропневматических системах управления. Задание 2 

- Пропорциональная пневматика. Задание 1 

- Пропорциональная пневматика. Задание 2 

- Пропорциональная пневматика. Задание 3 

Методы оптимизации 

Глава 6. Методы оптимизации Демо-версия 

- Введение в главум ✔ 

- 6.1. Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления ✔ 

- 6.2. Интерполяция сплайнами. Метод наименьших квадратов ✔ 

Упражнения. Методы оптимизации Демо-версия 

- Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления. Упражнение 1 ✔ 

- Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления. Упражнение 2 ✔ 

Задания. Методы оптимизации 

- Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления. Задание 1 

- Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления. Задание 2 

- Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления. Задание 3 

- Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления. Задание 4 

- Интерполяция сплайнами. Метод наименьших квадратов 

Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления 

Глава 7. Организация работ по монтажу систем автоматизации и управления 

- Введение в главу 

- 7.1. Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации 

- 7.2. Инструмент с электрическим приводом. Проведение сварки (пайки) и разметки 

Упражнения. Монтаж систем автоматизации и управления 
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- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Упражнение 1 

- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Упражнение 2 

- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Упражнение 3 

- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Упражнение 4 

- Инструмент с электрическим приводом. Проведение сварки (пайки) и разметки. 
Упражнение 1 

- Инструмент с электрическим приводом. Проведение сварки (пайки) и разметки. 
Упражнение 2 

Задания. Монтаж систем автоматизации и управления 

- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Задание 1 

- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Задание 2 

- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Задание 3 

- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Задание 4 

- Виды инструмента, монтажных приспособлений и средств малой механизации. 
Задание 5 

- Инструмент с электрическим приводом. Проведение сварки (пайки) и разметки. 
Задание 1 

- Инструмент с электрическим приводом. Проведение сварки (пайки) и разметки. 
Задание 2 

- Инструмент с электрическим приводом. Проведение сварки (пайки) и разметки. 
Задание 3 

Список литературы Демо-версия 

- Список литературы ✔ 

 


